Szybki

Leica RTC360 sprawia, ze skanowanie
rzeczywistosci w 3D jest szybsze niz
kiedykolwiek wczesniej. Dzieki pomiarowi
do 2 milionéw punktow na sekunde

i zaawansowanemu systemowi obrazo-
wania HDR, opracowanie kolorowych
chmur punktéw 3D moze zostac zrealizo-
wane w czasie ponizej 2 minut. Ponadto,
automatyczne faczenie skandw bez
uzycia tarcz (w oparciu o technologie VIS)
oraz ptynne, automatyczne przesytanie
danych z miejsca pracy do biura, skraca
czas spedzany w terenie i jeszcze bardziej
zwieksza produktywnosc.

leica-geosystems.pl
7.4 HEXAGON

-
//

Skaner laserowy 3D
Leica RTC360

Mobilny

Maty i lekki, skaner Leica RTC360 zostat
zaprojektowany z myslg o duzej mobilno-
Sci, zostat wyposazony w sktadany statyw
Co sprawia, ze jest on wystarczajgco
maty, aby zmiesci¢ sie w wiekszosci
plecakow - jest gotowy do zabrania
wszedzie. Obstuga w terenie za pomocg
jednego przycisku zapewnia szybkie

i bezproblemowe skanowanie.

- when it has to be right

Szybki. Mobilny. Precyzyjny.

Precyzyjny

Dane o niskim poziomie szumoéw pozwalajg
uzyskac lepsze obrazy, co daje ostre,
wysokiej jakosci skany, ktore sg bogate

w szczegoty i przydatne do wykorzystania
w wielu branzach. We wspotpracy

z oprogramowaniem Cyclone FIELD 360

do automatycznego taczenia skanéw

w terenie, skaner Leica RTC360 oferuje
wyjatkowa precyzje, ktérag mozna
sprawdzi¢ w miejscu pracy.
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Specyfikacgje Leica RTC360

DANE OGOLNE
Skaner laserowy 3D

WYDAJNOSC
Pozyskiwanie danych

taczenie skanow w czasie
rzeczywistym

Podwojny skan
Kontrola i rektyfikacja

SKANOWANIE

Pomiar odlegtosci

Klasa lasera

Pole widzenia

Zasieg

Szybkosc¢ skanowania
Rozdzielczos¢

Doktadnosc”

Zakres szumu* **

OBRAZOWANIE POMIAROW

Kamera

Szybkosc¢ skanowania
HDR

SENSORY NAWIGACY)NE
Wizualny system inercyjny

Wychylenie

Dodatkowe sensory

y active

( CUSTOMER CARE

Aktywne Wsparcie Klienta (ACC)

Szybki skaner laserowy 3D ze
zintegrowanym systemem obrazowania
HDR I wizualnym systemem inercyjnym
(VIS) do taczenia skanéw w czasie
rzeczywistym

Mniej niz 2 minuty do zeskanowania
petnej sfery i pozyskania obrazéw HDR z
rozdzielczoscig 6 mm @ 10 m

Automatyczne dopasowanie chmur
punktéw w oparciu o $ledzenie ruchu
skanera w czasie rzeczywistym pomiedzy
stanowiskami dzieki wykorzystaniu
wizualnego systemu inercyjnego

(VIS) wspomaganego wideo-inercyjng
jednostka pomiarowa

Automatyczne usuwanie obiektéw
ruchomych

Procedura terenowa do sprawdzania
parametrow katowych

Pomiar szybkosci przelotu impulsu lasera
ulepszony o technologie digitalizacji
falowej (Waveform Digitizing - WFD)

1 (zgodnie z norma IEC 60825-1:2014),
1550nm (laser niewidoczny)

360° (w poziomie) / 300° (w pionie)
Min. 0,5 - do 130 m
do 2 000 000 pkt / sek.

3 ustawienia do wyboru przez
uzytkownika (3/6/12 mm przy 10 m)

Dokfadnosc¢ katowa 18"

Dokfadno$¢ pomiaru odlegtosci 1,0 mm
+ 10 ppm

Doktadnos¢ 3D punktu

1.9 mm@ 10 m

29 mm@ 20 m

5,3 mm @ 40 m

04 mMm®@10m; 0,5mm®@ 20 m

System 3 kamer o rozdzielczosci 36 MP
pozyskuje dane surowe o rozdzielczosci
432 MPx do opracowania skallbrowanego
obrazu sferycznego 360° x 300°

1 min. na pozyskanie petnego
sferycznego obrazu HDR w kazdych
warunkach oswietleniowych

Automatycznie, 5 ekspozycji

System VIS do $ledzenia trasy
przemieszczenia skanera wzgledem
poprzedniego stanowiska w czasie
rzeczywistym

W oparciu o IMU, doktadnos¢: 18"
(dotyczy montazu skanera w pionie oraz
spodem do gory z wychyleniem +/- 10°)

Wysokosciomierz, kompas, odbiornik GNSS

Aktywne Wsparcie Klienta to realne partnerstwo miedzy firma Leica Geosystems i jej

klientami. Pakiety Opieki Technicznej (CCP) zapewniajg utrzymanie sprzetu w optymalnym

stanie i ngjnowsze oprogramowanie zapewniajgce najlepsze wyniki Twojej firmie. Na
portalu myWorld @ Leica Geosystems znajdziesz obszerne informacje przez 24/7.

llustracje, dane techniczne i opisy nie sg wazace i moga ulec zmianie.
Wszystkie prawa zastrzezone. Drukowano w Polsce - Copyright Leica Geosystems Sp. z 0.0., Warszawa, Polska, 2018. 874778pl -

Leica Geosystems Sp. z o.0.

ul. Stawki 40

01-040 Warszawa, Polska

Tel.: +48 22 350 59 00
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OBStUGA
Przez interfejs skanera

Urzadzenia mobilne

Komunikacja bezprzewodowa

Przechowywanie danych

WYGLAD | WYMIARY
Obudowa

Wymiary

Waga

Mechanizm mocowania

ZASILANIE

Bateria wewnetrzna

Zewnetrzne zrédto zasilania

PARAMETRY SRODOWISKOWE

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

Praca w niskich
temperaturach™**

Pyt / wilgoe™

one FIELD 360
k. Ad

Leica Cyclone
FIELD 360

Leica Cyclone
REGISTER 360

Kolorowy graficzny ekran dotykowy,
WVGA, 480 x 800 pikseli

Aplikacja Leica Cyclone FIELD 360 na
tablety i smartfony iOS lub Android,
umozliwia:

- Zdalne sterowanie funkcjami skanera
- Przegladanie danych w 2D i 3D

- Tagowanie

- Automatyczne dopasowanie skanow

Zintegrowany modut WLAN (802.11
b/g/ n%

Pamie¢ USB Leica MS256 o pojemnosci
256 GB instrfejs USB 3.0

Rama aluminiowa i pokrywy boczne
120 mm x 240 mm x 230 mm
5,35 kg; nominalnie (bez baterii)

Szybki montaz na bolcu 5/8" na lekkim
statywie. Dostepny jest opcjonalny
adapter na spodarke / adapter na
spodarke geodezyjna

2x wymienne litowo-jonowe baterie
Leica GEB364.

Czas pracy: Zwykle do 4 godzin
Waga: Jedna bateria 340 g

Zasilacz na prad zmienny Leica GEV282

-5° do +40°C

-40° do +70°C

-10° do +40°C

ZabezEleczeme przed wnikaniem czastek

sta+yc i ptynéw - norma IP54 (IEC
60529

Leica ScanStation
P50

Wszystkie parametry techniczne mogg ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.
Wszystkie doktadnosci spetniajg poziom ufnosci 68% zgodnie z normg JCGM100:2008, o

ile nie zaznaczono inaczej.
* Przy albedo 89%

** W przypadku pomiarow pojedynczych
*** Dotyczy montazu skanera w pionie oraz spodem do gory z wychyleniem +/- 15 °

**** Praca w rozszerzonej niskiej temperaturze jest mozliwa do -10°C, jesli
temperatura wewnetrzna jest na poziomie lub powyzej -5°C podczas wigczania. W
przypadku pomiaru w rozszerzonej niskiej temperaturze zaleca sie przestrzeganie

procedur kontroli jakosci.

Skaner: Laser klasy 1 zgodnie z norma IEC 60825:2014
iPhone oraz iPad to znaki handlowe Apple Inc.

Android to znak handlowy Google.

- when it has to be right
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